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Thème : modèle et modélisation 
Support de projet: véhicule fonctionnant avec de l’énergie renouvelable 
( Pouvons nous et devrons nous nous passer du pétrole pour faire fonctionner un véhicule, quels sont les enjeux (point de vue économique, écologique …) ? 
( Solutions techniques mises en œuvre pour limiter la consommation des voitures en pétrole : gaz, essences bio, tout électrique, hybride, hydrogène, solaire … (avantages / inconvénients …) 
( Solutions techniques mises en œuvre pour produire de l’énergie électrique propre : Principe des cellules solaires  (photovoltaïques)
Démarche : 
Vous devrez dans un premier temps rechercher sur internet (ou autres ressources) quels sont les besoins en matière d’économie d’énergie électrique et quelles solutions techniques sont mise en œuvre pour y répondre.


A partir de la documentation ainsi recueillie, vous devrez réaliser un document synthèse clair des diverses technologies mises en jeu.

Vous réaliserez un comparatif des solutions techniques 

Vous présenterez des exemples de véhicules utilisant des énergies alternatives au pétrole
Réalisation demandée: 

On souhaite réaliser une maquette d’un robot tondeuse alimenté par l’énergie solaire. 

Composition du véhicule :

· Alimentation  par panneau solaire
· Capteurs pour détection d’obstacles ou / et Récepteur HF pour commande à distance
· Carte électronique de puissance 
· Carte électronique de commande (à microcontrôleur)
· Bouton M/A + témoin mise sous tension

· Châssis + moteurs à courant continu

Documents fournis :

· Cahier des charges fonctionnel

· Documentation technique pour programmer le microcontrôleur et réaliser l’électronique de puissance.

Production :
· Schéma structurel  (schémas de câblage des cartes électroniques) 

· Modélisation sous solidworks du véhicule

· Programme du robot

· Explications du fonctionnement de l’électronique (commande des moteurs , acquisition informations capteurs)

· Explications pour la réalisation mécanique (choix des solutions techniques  …)

· Explications de la démarche  de conception d’une pièce mécanique sous solidworks (réalisation esquisse, cotation, extrusion  … etc )
· Evaluation de la consommation des moteurs en plein soleil (mesures courant / tension , calcul de la puissance absorbée par les moteurs à vide et en charge)

Présentation du projet sous PowerPoint + réalisation site web
Groupe 1 :

Problématique principale :
« Comment alimenter le robot en énergie solaire ? »
Groupe 2 :

Problématique principale :

« Comment commuter la puissance aux moteurs ? »

Groupe 3 :

Problématique principale :

« Comment acquérir et traiter les informations capteurs pour un déplacement autonome du robot ? »

Groupe 4 :

Problématique principale :

« Comment acquérir et traiter les informations du récepteur HF pour un déplacement radioguidé  du robot ? »

Groupe 5 :

Problématique principale :

« Comment implanter un moteur de coupe et assurer la sécurité des personnes en cas de soulèvement du robot ?»
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