FICHE SYNOPSIS D’UN PROJET PLURITECHNIQUE ENCADRÉ (PPE)

Noms des professeurs impliqués :                                   Cachet de l’établissement
H Bertrand
I Vincent
Noms des élèves dans le groupe constitué : 
BARONNE – BUVAT – MORBIDELLI - THEBAULT
Thème et support retenus : 
Robot tondeuse Robomow RL 550  
Intitulé du sujet développé : 
Contournement d’un obstacle
Formulation de la problématique : 
Lors de la tonte, le robot tondeuse peut rencontrer un obstacle non prévu. Dans la version actuelle, le robot repart dans l’autre sens pour continuer la tonte. Cela  induit une zone non tondue sur une bande de la largeur de l’obstacle.
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Pour assurer la tonte de la surface derrière l’obstacle, il est nécessaire de contourner l’obstacle avant de poursuivre la tonte.
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Nature de la production finale attendue : 
- Etude de l’algorithme de programmation

- Programmation sur un prototype existant du robot tondeuse

- Présentation du projet sur pages Web

Éléments du cahier des charges fonctionnel : 
- La détection de l’obstacle se fait avec les capteurs mécaniques (bumpers)

- Le contournement se fait par la droite de l’obstacle

- Le contournement doit se faire quelque soit la dimension de l’obstacle détecté

- Le robot doit se retrouver sur la même trajectoire après le contournement

Validation de la part de l’IA-IPR STI responsable :
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