FICHE SYNOPSIS D’UN PROJET PLURITECHNIQUE ENCADRÉ (PPE)

Noms des professeurs impliqués :                                   Cachet de l’établissement
H Bertrand
I Vincent
Noms des élèves dans le groupe constitué : 
LAURENT – DAMOUR –MARIE LOUISE - COEVOET
Thème et support retenus : 
Scooter Peugeot SCOOT’ELEC
Intitulé du sujet développé : 
Béquille latérale
Formulation de la problématique : 
Dans la version actuelle , le maintien en stationnement du scooter se fait sur une béquille centrale.
Pour améliorer la stabilité du scooter stationné sur une pente, il est préférable d’utiliser une béquille latérale.
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Pour améliorer la sécurité, le scooter ne doit pas démarrer tant que la béquille latérale n’est pas rentrée.
Nature de la production finale attendue : 
- Etude mécanique de la stabilité du scooter sur sa béquille latérale pour valider les dimensions et la position de celle-ci
- Justification du choix du capteur béquille, schéma de câblage et simulation sur un microcontrôleur
- Conception de la béquille sur maquette numérique (les fichiers de la maquette numérique du scooter existant sont fournis) 
- Présentation du projet sur pages Web

Éléments du cahier des charges fonctionnel : 
- La béquille latérale peut être utilisée sur des pentes latérales de 15° maxi
- L’implantation de la béquille latérale doit se faire avec le minimum de modification sur le cadre et carter du scooter.

- On accepte une diminution de la garde au sol de 20 mm
- La largeur du scooter ne doit pas être modifiée
- Le câblage du capteur doit se faire sur une entrée du CPU existant
Validation de la part de l’IA-IPR STI responsable :
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