Document réponse

TP Scooter 2 

TP SCOOTER ELECTRIQUE

« Comment déterminer la vitesse de la roue motrice »

I- Approche fonctionnelle

a-    Couronne immobile :     Vcap = 

b-   Couronne en rotation :     Vcap = 

c- Conclusion :

II- Etude de la  mise en forme du signal capteur

1- Compter le nombre de dents de la couronne : Nd = 

    Mesurer le rayon de la roue (munie du pneu) : R =

2- Visualiser sur l’oscilloscope le signal Ucap et compléter le tableau ci-dessous :

	Vitesse
	0km/h
	5km/h
	15km/h
	25km/h
	35km/h
	45km/h

	Umax
	
	
	
	
	
	

	Période T
	
	
	
	
	
	

	Fréquence

F=1/T
	
	
	
	
	
	


La fréquence correspondant à un nombre d’impulsions par seconde, comment varie F lorsque la vitesse augmente ?

Rep :

3- Rep :Nombre d’impulsions =

4- 

T(5km/h)    =                              Amplitude(5km/h) =

T (25km/h) =                             Amplitude(25km/h) = 


Conclusion ? (le cahier des charges est-il respecté ?) :

III- Détermination de la vitesse par le microcontrôleur

1- Test du programme :
Vitesse affichée par le microcontrôleur : 

Vitesse (vraie) tachymètre :
La vitesse donnée par le microcontrôleur est pour l’instant erronée, l’objectif est d’y remédier  :
2- Recherche (expérimentale) de n2 :
( n2_modifié = (Vitesse_tachy * n2_actuel) / Vitesse-micro  =
3- Affichage en km/h :
Validation prof :
IV- Calcul et vérification

1- On suppose que la roue fait 1 tour / seconde  (1tr/s) : Calculer la fréquence du signal générée par le capteur ? (c-a-d le nombre d’impulsions par seconde . Utiliser les résultats de la manipulation question II-3 pour faire vos calculs)

Rep : pour roue = 1tour/s ,  Fcap = 

2- En déduire la fréquence du signal capteur pour une vitesse de rotation de 10tr/s 

Rep : pour roue = 10tr/s   Fcap =

3- Calculer la vitesse du scooter en km/h  (expliciter vos calcul ! )

V=

4- Compléter :

Le capteur    ………………..  permet d’acquérir la vitesse de la roue motrice. 

Il délivre un signal pseudo sinusoidal qui doit être   ……………….        pour pouvoir être traité 

par le microcontrôleur .

Un programme  comptabilise le nombre ………………….. pendant 1 seconde et détermine la 

vitesse du scooter
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