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Principe de fonctionnement général du sécateur électronique :

Le capteur à « Effet Hall » détecte la position relative de la gâchette par rapport à l’écrou qui est lui même lié à la lame mobile du sécateur. 
En position repos, le capteur est en face de la gâchette sur lequel sont montés deux aimants tête bêche.
Lorsqu’on appuie sur la gâchette du sécateur, sa position par rapport à l’écrou va changer  et le capteur monté sur l’écrou va générer une tension proportionnelle à cet écart de position (Point A). 
Ce signal est mis en forme par l’ampli/filtre.  
En sortie  (Point B) le « signal d’erreur différentielle » est traité par le circuit de commande spécialisé qui va piloter le moteur et ramener l’écrou (donc le capteur) en face de la gâchette. La lame mobile étant solidaire de l’écrou, elle va donc s’ouvrir ou se fermer (dépend du sens de déplacement de la gâchette )

On dit qu’il y a « asservissement de position » de la lame par rapport à la gâchette : Tout écart de position  lame/gâchette (plus précisément capteur/aimant de la gâchette) va être systématiquement détecté et compensé.

Rôle de divers éléments du système :
Le comparateur à fenêtre : Lorsque aimant (gâchette) et capteur sont en vis à vis, il ne faut plus alimenter le moteur. C’est le comparateur à fenêtre qui génère cet ordre d’arrêt (signal C). Cela permet aussi d’éviter les soubresauts intempestifs dus au tremblement du doigt.
 
Le détecteur de température : génère un ordre d’arrêt du moteur (signal D) en cas de surchauffe. C’est montage comparateur en pont à base de capteur CTN et d’AOP. 

Entrée « shutdown » du circuit de commande (CI 2637) : le signal sur cette entrée est interprété comme un ordre d’arrêt du moteur.

Pont en H : 4 transistors MOS (T01 à T04) montés en pont permettent de commuter la puissance au moteur. Ils sont pilotés par les sorties AOUT et BOUT du CI 2637 via  deux transistors bipolaire (T05 et T06 de l’interface de commande)

Détecteur de courant moteur : Une tension ( point H)  image du courant (Point G) est générée par le montage à base de résistances (R47, R53, R52).  Si le courant moteur est trop important, c-a-d tension au point H > 200mV , le circuit de commande va couper temporairement l’alimentation moteur. Cela permet de limiter le courant moteur à environ 8A.
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