CARNET DE BORD
29/03/04:

· PERRAULT G. : site Web

· LAUDE M/I-BEHRA. : châssis (découpage) +circuit (soudure)
· RIFLEU J. : insertion des composants (support relais+support circuit intégré+liaison avec fiche DB9) + soudure des composants + perçages + dénudement des fils

05/04/04

· PERRAULT G. : plan de la planche (avec mesures) +photos+site Web (recherche fond de page+insertion sur page Web de photos) + Solidworks (réalisation planche)
· LAUDE+I-BEHRA : châssis (découpage) +circuit (soudure) +fixation roues sur cerveau+ réalisation perçages sur châssis+fixation cerveaux sur châssis (cerveau de la roue folle
· RIFLEU : absent
19/04/04

· -PERRAULT G : création de la page présentation étapes             montage+photo+commentaire +Solidworks (pièce pour les roues)
· -LAUDE+I-BEHRA : fixation cerveaux sur châssis (cerveaux des roues motrices) +perçage+soudure+vissage
· -RIFLEU+LAUDE : soudage des fils d’alimentation sur le moteur+enlèvement des  circuits des cerveaux+dénudement des fils+fraisage,  perçage et vissage de la plaque qui porte l’interrupteur et la fiche de connexion à l’ordinateur

26/04/04

· -PERRAULT : Solidworks (suite des pièces pour les roues) + suite du site Web (présentation des étapes du montage) +photos+ commentaire

· -LAUDE+RIFLEU+KAMILAH : perçage de l’équerre, de la planche et de la carte mère+ fixage de l’équerre de la carte mère + soudage des fils+fiches pour les relier à  la pile+fixage des fils des moteurs dans les dominos ;

10/04/04

· -PERRAULT : Solidworks (servomoteur) +site Web (objectif du montage)

· -LAUDE+ RIFLEU+BEHRA : ajout des relais, souder et percer la carte mère
17/05/04
· -PERRAULT : Solidworks (assemblage planche et roues motrices+ pile)

· -KAMILAH : programmation du robot + test de la programmation.
· -LAUDE+ RIFLEU : copie du programme du robot sur le site Web+ test du robot+ vérification de la prise COM.

