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1ère S Sciences de l’Ingénieur

Séance 1                  DATE :01/10/2002                            Nom du projet :A-ROBOT

Elèves présents : CAPREDON GAZE LAI -SHUN

Secrétaire de séance : GAZE

Travail effectué : prise de deux photos (GAZE):une des pièces détachées et l’autre après que les moustaches(détecteur d’obstacles) et le câble du châssis soit montées(CAPREDON et LAI -SHUN).montages des équerres,du moteur de propulsion,et d’une roue(fixe)

Problèmes éventuels rencontrés : néants

Etat d’avancement par rapport au planing :      Retard          Normal          En avance

Séance 2                  DATE : 8/10/2002

Elèves présents :CAPREDON GAZE LAI ​-SHUN

Secrétaire de séance :GAZE

Travail effectué :montage des roues directionnelles et du servo directionnel (CAPREDON LAI-SUN).Prise de 2 photos au cours du montage du moteur et du servo directionnel. Nous avons fixé la carte électronique « contrôle-boy » 

Problèmes éventuels rencontrés : fixation des roues et du servo

Etat d’avancement par rapport au planing :      Retard          Normal          En avance

Séance 3                 DATE : 05/11/2002

Elèves présents : CAPREDON, GAZE, LAI -SHUN

Secrétaire de séance : LAI -SHUN
Travail effectué : modélisation cinématique :

Ensemble cinématique ; graphe de contact ; schéma plan

Problèmes éventuels rencontrés : néant

Etat d’avancement par rapport au planing :      Retard          Normal          En avance

Séance 4                 DATE : 26\11\02

Elèves présents : Tous

Secrétaire de séance : LAI -SHUN

Travail effectué : Câblage électrique et soudure, fixation des dominos 

 , j’ai scanné le schéma cinématique.
Problèmes éventuels rencontrés : Soudure
Etat d’avancement par rapport au planing :      Retard          Normal          En avance

Séance 5                 DATE : 29-11-02

Elèves présents : tous

Secrétaire de séance : Anaël
Travail effectué : modelage solidworks : GAZE a commencé à modeler le châssis ; LAI -SHUN  a modelé la biellette et l’axe d’une roue et CAPREDON a modelé le servo de direction.
Problèmes éventuels rencontrés : 
Etat d’avancement par rapport au planing :      Retard          Normal          En avance

Séance 6                 DATE : 10\12\02
Elèves présents : Tous
Secrétaire de séance : CAPREDON
Travail effectué : Nous avons placé les interrupteurs, nous les avons câblés, nous avons soudé les relais entre eux et nous avons préparé les fils pour le câblage entre les relais et le microcontrôleur.
Problèmes éventuels rencontrés : rien
Etat d’avancement par rapport au planing :      Retard          Normal          En avance

Séance 7                DATE : 11/02/2003
Elèves présents : tous
Secrétaire de séance : CAPREDON
Travail effectué : Chacun à modeler sa pièce du robot avec solidworks : GAZE a terminé le châssis ; LAI -SHUN a terminé l’axe de la roue et a commencé le modelage de la biellette; CAPREDON a terminé le servo-moteur et a commencé le modelage du bras de commande.
Problèmes éventuels rencontrés :

Etat d’avancement par rapport au planing :      Retard          Normal          En avance

Séance 8                DATE : 14/02/2003
Elèves présents : tous
Secrétaire de séance : CAPREDON
Travail effectué : GAZE a soudé les condensateurs sur les relais. CAPREDON et  LAI -SHUN ont câblé les relais.
Problèmes éventuels rencontrés :

Etat d’avancement par rapport au planing :      Retard          Normal          En avance

Séance 9                 DATE : 25/02/03
Elèves présents : tous
Secrétaire de séance : GAZE
Travail effectué : GAZE a modélisé une roue motrice, LAI -SHUN et CAPREDON ont termié le câblage.
Problèmes éventuels rencontrés : aucun
Etat d’avancement par rapport au planing :      Retard          Normal          En avance

Séance 10                 DATE : 08/04/03
Elèves présents : Tous
Secrétaire de séance : CAPREDON
Travail effectué : Nous avons fait le test

 de la carte.
Problèmes éventuels rencontrés :

Etat d’avancement par rapport au planing :      Retard          Normal          En avance

Séance 11                 DATE : 29.04.2003
Elèves présents : tous
Secrétaire de séance : GAZE

Travail effectué :  Nous avons continué le test de pilotage et avons branché la télécommande et nous avons chargé un programme de test.
Problèmes éventuels rencontrés :le récepteur ne marchais pas les roues sont mal axés la puissance ne voulait pas se commuter.
Etat d’avancement par rapport au planing :      Retard          Normal          En avance

Séance 12                 DATE : 9/09/2003
Elèves présents :tous
Secrétaire de séance : GAZE
Travail effectué :nous avons fini le châssis et la biellette de direction et avons commencer l’assemblage servo moteur-châssis.
A bon c bizarre quand même 
Problèmes éventuels rencontrés :cotes servo châssis non complémentaire
Etat d’avancement par rapport au planing :      Retard          Normal          En avance
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